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 :درساهداف  ✓

 ن آشنایی با ابزارهای ریاضی در بحث کنترل مدر  .1

 فیزیکی  هایریاضی سیستم  سازی آشنایی با چگونگی مدل .2

 خطیغیر هایسیستم  سازی خطی هایآشنایی با روش  .3

 دینامیکی خطی  هایتجزیه و تحلیل سیستم  هایآشنایی با روش  .4

   حالت یکننده در فضاکنترل  یطراح هایو روش  م یبا مفاه ییآشنا .5

  

 عملی بود، نوع آموزش در توضیحات بیان شود( -)در صورتی که واحد عملی یا نظری ارائه در کلاس:رئوس مطالب و برنامه  ✓

 توضیحات  موضوع جلسه درس  جلسهشماره 

 هاو داخلی سیستم  خارجی  هایآشنایی با نمایش  مقدمه ( 2و  1)جلسه   1هفته 

 ه اولی  تعاریف  عملی،  مثال  چند  ،حالت  فضای  نمایش  مزایای مقدمه ( 4و 3)جلسه   2هفته 

 قطعیتعدم   سازی،خطی   ا،هستمسی  سازیمفاهیم جبر خطی و مدل  مرور ( 6و 5)جلسه  3هفته 

 خطی   هایسیستم  دیفرانسیل  معادلات  جواب  خطی،  هاینمایش سیستم مرور ( 8و 7)جلسه  4هفته 

 انتخاب متغیرها، حل معادلات، ماتریس انتقال حالت، لاپلاس، حالت دینامیکی   فضاي حالت  ( 10و  9)جلسه  5هفته 

 سازی، فرم کانونیکال جردن روش هامیلتون، روش سیلوستر، تبدیل همانندی، قطری  فضاي حالت  ( 12و  11)جلسه  6هفته 

 ن کالم  کانونیکال   ترکیب  تابعی،  و  خروجی  پذیریکنترل   ،تعاریف و شرایط، دوگانی  پذيري پذيري و رويتكنترل ( 14و 13)جلسه  7هفته 

 ، تعاریف پایداری  SISO، SIMO, MISOهايسيستمتحقق کاهش ناپذیر، تحقق   نظريه تحقق و پايداري  ( 16و  15)جلسه  8هفته 

 ، معادله ماتریسی لیاپانوف BIBOپایداری درونی، پایداری   نظريه تحقق و پايداري  ( 18و 17)جلسه   9هفته 

 های چند ورودی، اثرات فیدبک حالت محاسبه بهره فیدبک حالت، سیستم كنترل فيدبک حالت  ( 20و 19)جلسه  10هفته 

 MIMOهای  جایابی قطب برای سیستمهای جایابی قطب،  های ردیاب، روشسیستم كنترل فيدبک حالت  ( 22و  21)جلسه   11هفته 

 رفع اغتشاش، فیدبک حالت با کنترل انتگرالی كنترل فيدبک حالت  ( 24و  23)جلسه    12هفته  

 گر رویت  یافته، کنترل فیدبک باکاهش  گرهای کامل و ساختار و خواص رویت گرهاي حالت رويت ( 26و  25)جلسه   13هفته 

 گر، قضیه جداسازی  فیدبک حالت با رویت طراحی جایابی قطب با فیدبک خروجی،   حالت گرهاي رويت ( 28و  27)جلسه   14هفته 

 فیدبک حالت با تخمین اغتشاش، عملکرد حلقه بسته  گرهاي حالت رويت ( 30و  29)جلسه   15هفته 

 ، فیلتر کالمن  LQEگر حالت  ، بهره اعمالی،رویت  LQRفیدبک حالت   آشنايي با كنترل بهينه ( 32و 31)جلسه   16هفته 



 

 

 

 روش ارزشیابی: ✓

 نمره   2:  سمینار    – نمره    10: یانپای امتحان   –نمره     4: ترممیان   امتحان   – نمره    4: ن یتمر

 :  نابعم ✓

 .1390خاكي صديق، اصول كنترل مدرن، انتشارات دانشگاه تهران،  .ع [1]

 .1392 ،يخواجه نصيرالدين طوس يبر كنترل مدرن، انتشارات دانشگاه صنعت  ياراد، مقدمهيتق .ر .ح [2]

[3] C. T. Chen, Linear System Theory and Design, 3rd ed., Oxford University Press, 1998. 

[4] W. L. Brogan, Modern Control Theory, 3rd ed., Prentice- Hall, 1990. 


