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  درساهداف: 

 هاهای مختلف مکانیکی بار آنگشتاور، توان و سرعت در موتورهای الکتریکی و منحنیآشنایی دانشجو با مفاهیم  .1

 های موتورهای الکتریکیمحرکه افزارینرمو  افزاریسختآشنایی با الزامات  .2

 از موتورهای الکتریکی و تبدیلات قاب مرجع موردنیازیادآوری مفاهیم  .3

 MATLAB Simulinkسازی آن در و شبیه (DCهای موتورهای جریان مستقیم )آشنایی و شناخت محرکه .4

 MATLABآن در  سازیشبیه( القایی به روش اسکالر و ACهای موتور جریان متناوب )آشنایی با مفاهیم کنترل محرکه .5

Simulink 

 MATLAB Simulinkآن در  سازیشبیهالقایی به روش برداری و  ACهای موتور آشنایی با مفاهیم کنترل محرکه .6

 MATLABآن در  سازیشبیه( و PMSMسنکرون آهنربا دائم ) ACهای موتور آشنایی با مفاهیم کنترل محرکه .7

Simulink 

 AC( برای موتورهای DTCآشنایی با روش کنترل مستقیم گشتاور ) .8

 (BLDCبدون جاروبک ) DCهای موتور آشنایی با مفاهیم کنترل محرکه .9

  



 

 

  ارائه در کلاس: رئوس مطالب و برنامه 

 توضیحات موضوع جلسه درس شماره جلسه

  بارهای مکانیکیآشنایی با انواع مفاهیم اولیه تبدیل انرژی در موتورهای الکتریکی و  جلسه اول

  بخش اول  -درایو افزارسختتئوری  جلسه دوم

  بخش دوم -درایو افزارسختتئوری  جلسه سوم

  بخش اول –در درس مانند تبدیل قاب مرجع موردنیازانواع موتورهای الکتریکی و مفاهیم ریاضی  جلسه چهارم

  بخش دوم –در درس مانند تبدیل قاب مرجع موردنیازانواع موتورهای الکتریکی و مفاهیم ریاضی  جلسه پنجم

  بخش اول –( DCجریان مستقیم ) هایموتور کنترل محرکه جلسه ششم

  بخش دوم –( DCجریان مستقیم ) هایموتور کنترل محرکه جلسه هفتم

  بخش اول –معرفی روابط دینامیکی موتورهای القایی  جلسه هشتم

  بخش دوم –معرفی روابط دینامیکی موتورهای القایی  جلسه نهم

  ثابت V/fکنترل اسکالر موتورهای القایی به روش  جلسه دهم

  بخش اول –کنترل برداری موتورهای القایی  جلسه یازدهم

  بخش دوم –کنترل برداری موتورهای القایی  جلسه دوازدهم

  (PMSMکنترل برداری موتورهای سنکرون آهنربا دائم ) جلسه سیزدهم

  (ACدر موتورهای جریان متناوب ) کنترل مستقیم گشتاور جلسه چهاردهم

  بخش اول -  (BLDCبدون جاروبک ) DCکنترل موتورهای  جلسه پانزدهم

  بخش دوم – (BLDCبدون جاروبک ) DCکنترل موتورهای  جلسه شانزدهم

 

 :روش ارزشیابی 

 ردیف عنوان هفته اجرا درصد نمره

 1 امتحان پایان ترم 18 50

 2 سمینار درسی در طول ترم 15

 3 پروژه تحقیقاتی شبیه سازی در طول ترم 25

 4 امتیاز 5تکلیف  در طول ترم 30

 

 : وظایف دانشجویان 

 ردیف شرح وظایف

 1 (Brain Storming)و بحث و مباحثه   Brain Stormingشرکت در کلاس و فعالیتهایی مانند 

 2 از موضوعات سرفصل درس انجام کلیه تمرین ها  و  یک پروژه شبیه سازی درسی مرتبط با یکی

 3 ارائه یک سمینار در کلاس در راستای اهداف درس
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